PROJET
MOLDFINGER

Doigtier conductif ergonomique pour
bersonnes en situation de handicap




Conception par
ordinateur

(CAO)
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|. Impression en PLA condut
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Remplissage 100% pour optimiser la ‘ "
conductivité. :

Environ |h d'impression.
Aucun support requis.



ll. Thermoformage sur le d

k,_ o \‘\ 3 Au décapeur thermique, seche cheveu
plongeant dans de I'eau chaude (60




lll.Vissage de 'embout en nan
conductives




V. Essais !
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